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【システム概算】●マルチポジションバルブ臥2006年＄月に雷モート／アンプのシステムになり雷した．

1・マルチポジション・コンパクトゲート′くルプrMEX－MPシリーズj、またはマルチポジションりtタフライバルブrMBV－MPシリーズJの中
よりご優用に合わせたパルプを遍択して、簡貴の嘉空什（DC比鋼蠣鱒凪鼻糞：〇・・十10DCV）と市鷺のデジタル蠣曽甘くAT義鴨付／傭■
出力ユニット付又は内儀／〇・・＋4Vt換義義仲）と奮組み込むだけで簡轟1鼻血圧力鴨■システムとしてご利用Ⅷけます。

2・嘉蜜柑より出力されるアナログ傷雷奮貞節什により瞳み取り、敗走圧力との義書鼻h的に濃算（円D餉徽濃嘉義触こより）してバルブディスク
貴慮を自勤的に礪瞥して圧力欄鱒奮行うことができます．

乱雛鳥圧力奮鴨鱒する義の′くルプは、義社オリジナル義檜義晶のrMEX－MPシリー丸rMBV－MPシリーズ畑中より量彙してⅧだき、■瞥
針から出力されるt圧とパルプ雷嶋蠣■用アンプに入力されるt圧とを彙換する▲のけダブターJ書オプションとして取りつけてのご鐘用とな
ります。

4・鶴牧徽攣仕儀と致しましては、rMEX－M円rMBV－MP膚シリーズ′くルブ共．先量フルクローズが出集ます．フルクローズ式のパルプをご
徽用Ⅷく事で、コンダクタンスを轟小嶋に触っての▲嶋的な圧力蠣鱒が可鴨です。（最小コンダクタンスはパルプ覆轟・システムにより遍います）

6・簡鴨島どうし奮繰込むだけで、●奮でにはないロー勺ストによる自n圧力蠣■システムかご利用Ⅷけ妻す．

注1〉rMEX－MPJ書ご優用Ⅷく鴨には、床下に対して′くルプディスクが義竃に■僧する方向にてのお取付・ご鐘用は出集妻せん．

注2）rMB＞－MPJは、取付の加l性はありません（フルクローズ聾で重圧でもシールができ嬬｛可徽）．

注さ）rMBV－MPJは、リーケージ（蠣徽●用／ノーフルクローズタイのタイプの義作も可嶋です．

注4）∫食性ガス・ラジカルな反応性・生成鞠尊の彙生、轟遍彙霹尊のラインでのフルクローズ聖書ご利用になる嶋倉、ディスクパッキング鞘こ対
するご徽肘が麒■となります．

●徽¶肘・アダプタ・アンプ篭一体にして嶋み込んだ専用コントローラーrMPC－021Jもご用暮しています、劇轟徽問合せ下さい。
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MBV－MP／MEX－MP簡易型自動圧力制御システム
システムレイアウト／配線接続説明

新型マルチポジションバルブrMBV－MP」rMEX－MP」を利用して、簡易型のAPCシステムをご使用になる場合のシステム構成と各機器・部品、各機器間を接続する
ケーブル関係のレイアウト、配線接続等の内容を示します。各機器・部品の詳細は別紙の取扱説明書（「自動圧力制御バルブ」）部品リスト等をご参照下さい。

2∝15／4／3収にめ

虐）「通信アダプター／ADP－5－51

＊アダプター用の電源ケーブル

・主回路電源DC＋24Vのみ

＊3芯ケーブル

（アダプター側接続用6芯コネクタ付き）

＊ユーザー選定・用意の調節計からの

借号入力用

（調節計からのケーブルは付属されていません）

＊調節計⇒0－4V

注2出力制御コニット内線または出力制御ユニットを

付属接続により真空折からの入力電圧0■－＋10

Vを0■－＋4Vへの変換が必要です。

【操作量出力〇・一十5Vのタイプで、操作量（出力）

リミット上限値をr80％」に毅定してくださいI

⑨　デジタルケーブル

＊操作信号用ケーブル

・制御盤等上位システムへ接続

（自動圧力制御スタート／ストップ信号）

＊20芯フラットケーブル

（アダプター側接続用コネクタ付き）

の－arサーボアンプ／Rシリーズl

倭）コネクタ変換器

rcN2」へ接続

rcNAJへ接続

雷

注1同時に複数のマルチポジションのセット（バルブとアンプのセット）をご使用になる場合、使用

するバルブとアンプのセットを混合しないようにご注意下さい。

アンプにはセットとなる′くルブ固有のポジション設定他がされています、間違えて別々のセッ

トのバルブとアンプを接続して使用するとトラブルが発生いたします。

（セットのバルブとアンプには同じMFG．Noの製番シールが貼られていますので確認下さい）

4P（オス／メス）

虐）MOT／ENC延長ケーブル
・モータードライブ用（4芯コネクタ）

・エンコーダー制御用（9芯コネクタ）

のrマルチポジションりくルブl
モデル：MBV－1X－MP

＊マルチポジションバルブのMBV－MP

＆MEX－MPの中より用途に合った機

種・サイズをご選定下さい

（サーボアンプから出ている主電源ケーブルと

PIOケーブルがコネクター接続で分離、それぞれへ接続が可能）

＼

＊コネクタ変換器とサーボアンプ同の通信ケーブノ

（両端4Pオス／オス・コネクタ付）

⑦　sIOケーブル
＊アダプタ・アンプ間の通信用ケーブル

（両接6Pオス／オスコネクタ付）

（勤一虐）主回路電渥ケーブル

＊サーボアンプ用電源ケーブル

㌔＿企。Ⅰ。ケ＿ブル

・主回路電源DC＋24V

＊システム操作僑号用ケーブル

・制御盤等上位システムへ接続（バルブディスクの全閉・全開動作信号）


